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Activités robotique : Aide au démarrage

Télécharger I'archive fournie .w ° < © T 0 AppliRebotique
et décompresser I'archive
MNom Type Taille
bin Dossier de fichiers
@ lib Dossier de fichiers
Mes_programmes Dossier de fichiers
pkgs Dossier de fichiers
Pythen Dassier de fichiers
Exécuter « Mu.launch pywW » BT _aszemble_launchers.py Fichier PY 1Ko
W% _system_path.py Fichier PY 8Ko
_user_install_marker Fichier 0 Ko
'ﬁ' Documentation Raccourci Internet 1Ke
B Freenove_Micro_Rover.py Fichier PY Ko
ou [ ucense Fichier 35Ko
| [# Mulaunch.pyw Python File 2Ke
@ uninstall.exe Application 409 Ko
Si une version de Python satisfaisante n’est pas @ win_icon.ico Icéne 362 Ko
automatiquement détectée...
« v 4 > Appli Robotique . .
Comment voulez-vous ouvrir ce fichier ?
Clic droit sur « Mu.lauch pyw » \ Nom Type Taille Continuer & utiliser cette application
bin Dossier de fichiers "
. . 3 h
pUIs « Ouvrlr avec...» T S
Mes_programmes Dossier de fichiers
T « Choisir une autre application » ;;s: P e Autres options
B% _assemble_launchers.py Fichier PY Plus d'applications
B® _system_path.py Fichier PY Us dappications
ChOiSir « PIUS d'a pplications » \ R _user_install_marker Fichier Rechercher une autre application sur ce PC < v » Appli_Robotique » Python »
£ Documentation Raccourci Internet
puis « Rechercher une autre application sur ce PC » WA Freenove Micro[ gy ITOU%O;TS utiliser cette application pour ouwvy | . . Tpe
W Ouvrir avec > oS TIETers pyw @ python36zip  Dossier de fichiers
. . uninstall.exe OK on.exe Application
Dans le dossier « Python » de I'archive, G Cheisi une autre applicaion e pplcet
win_icon.ico !7-' pythonw.exe Application
sélectionner « python.exe »
/ © sélectionner un Mode ? x
Merd de sélectionner le mode désiré puis diguer sur "OK”. Sinon, diguer sur "Annuler”.
N N :BBc microzhit =
;Ecrrt un pregramme MicroPython pour la micro:bit
Patienter... L CircuitPython
Write code for boards running CircuitPython.
Mu démarre... @ 5P MicrePython
L. . ) Write MicroPythan on ESP8266/ESP32 boards.
Choisir le mode « BBC microbit »
@D 00 e pygame e
. s s s \ Python 3
Au premier démarrage, Mu a créé un ﬂ Crée i programme en uiisant ython 3 stancird.
répertoire « mu_code » dans le répertoire @ web
- ‘. Build simple websites with the "Flask” web framewerk. v
— é Votre nom Sur Ie disq ue systéme : Change le mode & nimporte quel moment en diguant sur le bouton "Mode™ qui contient le logo de Mu.
oK Cancel
« C:/Utilisateurs/Mon_nom/mu_code ». @—
< v 4 > Appli_Robotique » N ]
Il faut déplacer le fichier nommé
« Freenove_Micro_Rover.py » Norn « v A » CePC 5 Winl0_New (C:) » Utilisateurs > Mon nom » mu_cade » v O
vers ce répertoire « mu/code ». & bin
o lib .
(Attention : ne pas changer son nom) 4| Mes_ programmes Nom Modifié le Type Taille
- . E;g: fonts 20/04/2020 12:28 Dossier de fichiers
o on
% _assemble launchers.py images 20/04,/2020 12:28 Dossier de fichiers
BR _system_path.py music 20/04/2020 12:28 Dossier de fichiers
@ | _user_install_marker sounds 20/04/2020 12:28 Dossier de fichiers
£ Documentation static 20/04/2020 12:17 Dossier de fichiers
[®[ 57 Freenove Micro Roverpy | templates 20/04/2020 1217 Dossier de fichiers
&] LICENSE [ WA Freenove_Micro_Rover.py 09/11/2019 11:22 Fichier PY 5Ko
& Mu.launch.pyw
@ uninstall.exe Application 409 Ko
@ win_icon.ico lcéne 362 Ko
\ @ Mu 1.1.0alpha.2 - Hasardeux.py - u] X
Brancher le robot. ) (+) (&) () (& @) (W (@) (&) (&)|(4)(=)(2)(o
Dans MU, Cliquer sur I:icéne « FiChier‘S ». B—**WEE REPL Graphique | Zoomer Dézoomer Théme | Vérfier Tidy — Ade | Quitter
Par_ic_la_sortie_demarrage.py 2 Hasardeux.py
] . . . 1 &
Faire glisser « Freenove_Micro_Rover.py »
. L . 2
depuis « Fichiers sur ton ordinateur » 5
vers « Files on your device ». 4
(Cette opération permet de charger le modulé 5
Freenove_Micro_Rover sur la carte microbit). N 6
7
Recliquer sur « Fichiers » pour sortir du 8
menu. 9
j in v
Filesvstern on micro:bit
Files on your device: Fichiers sur ton ordinateur:
|Freenove_M‘i cro_Rover. py| |Freenove_M'i cro_Rover.py |

Vous pouvez maintenant coder.

Vous pouvez aussi récupérer des programmes dans le répertoire « Mes_programmes » dans I'archive récupérée.

Utiliser I'icbne « Flis\her » pour téléverser le programme vers la microbit du robot.

"y

@ Mu 1.1.0.alpha.2 - Hasardeux.py

* —
r (+) (&) (& () - Q Q) (&) (=20
Mode | Mouveau Charger Enregistrer | Flasher Fichiers REPL Graphique | Zoomer Dé-zoomer Théme | Vérfier Tidy Aide Quitter
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